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# Descriptif technique

Les systemes mobiles sur rail, équipé de «frein pechute », permettent l'alimentation
électrique en permanence des projecteurs ou des céras de surveillance.

Les systémes mobiles EIM sont des nouveaux proufuits/ants sur le marché de I'éclairage mobile.
Ces produits offrent la possibilité de créer deacttires de toutes formes suivant les besoins des
utilisateurs. Ces ensembles s'utilisent sur topetge surfaces comme des mats en béton armé, des
mats en acier, des facades de batiment, ...

Ces supports d’éclairage sont constitués de coesyndemi-couronnes, traverses ou de bras en
aluminium. Ceux-ci peuvent recevoir un habillagén afl'intégrer I'ensemble mobile avec son
environnement proche. Ces structures sont inssaiée un ensemble électromécanique de base dont
les caractéristiques principales sont:

Un raccordement électrique permanent a l'aide Besanéplats

Un mouvement tangentiel le long du support graee gail de guidage en aluminium anodisé.

Descriptif technique du systeme maobile

# Téte de méat

Cet ensemble, équipé d'une poulie de renvoi, pemffegtsurer la translation du cable lors de la
manceuvre des systémes mobiles.

Le corps réalisé en acier galvanisé a chaud esgfifaide de vis et de rondelles frein.
La poulie a un diametre égal ou supérieur a 22lfogection du cable de traction conformément aux
normes en vigueur. Le corps de la téte possédbudéss interdisant au cable de sortir de la goege d

la poulie.

La poulie, montée sur une bague autolubrifianteptpi autour d’un axe en acier inoxydable.
L’ensemble étant prévu pour supporter des chargesales élevées.

Un dispositif anti-giratoire, composé de 2 broctesguidage en acier inoxydable, est monté sur un
support réglable assurant ainsi une bonne stalaitiééale a la structure en position finale haute.

La protection contre les intempéries et les vaatiést assurée par un capotage inoxydable fixi& sur
corps de téte.

De part sa conception, la téte mécanique ne néeeggiune intervention d’entretien fréquente.

# Systéme de quidage

Le rail permet la translation rectiligne en toutewité de la structure le long des mats.

Le profil du rail, de par sa forme en C, assure prag¢ection maximum de I'ensemble des chariots et
des cébles contre l'exposition directe des inteiepérdu vent, des rayons UV des agressions
extérieures, ...

En effet, 'ensemble des chariots et des cablelwgéta l'intérieur du rail, permettant ainsi d’eitre
la fiabilité et la longévité de I'ensemble.



Afin d’assurer le guidage des structures, le pmdfilrail est pourvu de logements destinés a recevoi
des éclisses. Elles permettent ainsi la jonctiofakgnement des rails entre eux, le tout sansisep
d’'usinage.

Le chariot support de la structure est équipé tiegpde guidage et permet le déplacement linéaise d
structures quelques soient leurs morphologies.

En cas de rupture du cable de traction, un systifeeinage appelé « frein parachute » empéche la
chute de la structure. Ce frein est composé den2esaexcentrées a dents en acier inoxydable
associées a un ou 2 ressorts de traction.

Un interrupteur de fin de course arréte immédiatente fonctionnement du groupe moto réducteur
aussitdt que le cable n’est plus en traction.

# Systéme de traction

Le cable mécanique en acier galvanisé possedeafficeent de sécurité supérieur a 6 fois la charge
conformément aux normes. Le cable a une longudfisamnte pour assurer les 3 enroulements de base
réglementaires sur le tambour du treuil.

Ce cable posséde une boucle manchonnée en usinestgiixée au systeme de freinage, I'autre
extrémité est montée sur le tambour du treuil dade.

Le groupe de traction a bain d’huile est concu isp@ment pour ce type d’application. Le diamétre du
tambour est supérieur a 20 fois la section du ad@iéleanique conformément aux normes.

Le treuil est pourvu d’'une vis sans fin irréversiet d’'un moteur frein permettant I'arrét immédiat

la structure en cas de coupure de l'alimentatiomdteur.

# Alimentation et arrét de la structure

L’alimentation des projecteurs, du balisage, des file course, ... est assurée par des céables
électriques méplats en néopréne.

Ces cables sont montés sur des chariots prévuseaifee; ceux ci coulissent a l'intérieur du rdi
guidage. Une bonne orientation du rail améliorprigection contre les intempéries. A la base dy méat
une goulotte en aluminium démontable interdit l&ccaux cébles électrigues en dehors des
manoeuvres.

Une boite de dérivation montée sur le chariot ppaicpermet de raccorder les cables d’alimentation
des projecteurs.

Des interrupteurs de fin de course sont montékestirariot mobile:

- L’interrupteur de position permet d’arréter leusture en position haute et basse.

- L'interrupteur de mou de céable stoppe les manesuges lors que le cable mécanique n’est plus en
traction.

# Equipement électrigue

L’équipement électrique est déterminé par le type sttuctures, la quantité de projecteurs, ...
Toutefois, la liaison des interrupteurs de fin darse et des conducteurs de mise a la terre estass
par un cable méplat néoprene de 12 x 2.5mmz dimsect

Pour facilité la maintenance des projecteurs,tipessible de sortir la guirlande de cables mélats
la partie basse du rail de guidage.



Structures avec appareillages embarqués

Suivant le nombre de projecteurs et le régime wahadige, un ou plusieurs cables méplats de 4 x 10
mm 2 sont nécessaires. Dans ce cas, les coffretsaBmentés en 400V + N (suivant la tension du
réseau local). Le raccordement réseau / cable m&gtiaéalisé a I'intérieur d’'un coffret fixé abase

du mat.

Structures avec appareillages au sol

Suivant le nombre de projecteurs, un ou plusieéibdes méplat de 12 x 2.5mm?2 sont nécessaires. Les
lampes des projecteurs sont, dans ce cas, alinsetitéetement depuis les platines d’appareillage. L

raccordement au réseau s'effectue dans une arrsitirée a proximité du mat. Le logement des
platines d’appareillage, le branchement des cabégdats sont prévus a l'intérieur de cette armoire.

# Sécurité

Les ensembles mobiles EIM sont conformes aux norelaives aux appareils de levage, autres que
ascenseurs et monte charges.

Céable de traction en acier galvanisé avec coefficde sécurité égal ou supérieur a 6.
Diamétre de la poulie de téte égal ou supériel @i le diametre du cable mécanique.
Diametre du tambour égal ou supérieur a 20 foidmetre du cable mécanique.

Le groupe de traction a vis sans fin irréversildguae le blocage mécanique de I'arbre d’entrainemen
en cas d’arrét du moteur.

Le chariot principal est équipé d’un frein paraehut
Un fin de course de position et un fin de courgerapu sont montés sur le chariot principal.

Les conducteurs de mise a la terre sont raccondgsemnanence quelle que soit la position de la
structure.

Un contréleur de phase est incorporé au boitierodemande.

Un guidage précis de la structure mobile est adsusédes manceuvres grace a un rail spécialement
congu a cet effet.

Toutes les manceuvres s’effectuent en dehors deiisende la charge grace aux cordons
d’alimentation du boitier de commande portatif.



# Notice de montage

Nomenclature des opérations a effectuer

Déchargement des trongons, stockage, manipulativarg spécifications du fabricant de méat.

# Travaux a réaliser avant le levage

- Assemblage du mét (alignement des inserts déidixalu rail, emboitement des troncons,
...) suivant la notice de montage du mét.

- Mise en place du cable de traction a I'intéridurméat avant I'emboitement des trongons.
Prévoir le blocage de celui-ci a chaque extrémitgied de mat avant le levage.

- Fixation de la téte mécanique fixe.
- Assurer I'étanchéité entre la téte mécanique etat a I'aide de joint silicone adapté.

- Fixation du rail de guidage sur le mét: (voir tesquis de principe joints en annexe)

Fixation du rail sur les premiers bossages supérieu

- Réaliser ou ajuster les trous oblongs manquamtsarst la cote d’emboitement

obtenue aprés I'assemblage du mat (détail desusifgs suivant plan joint dans le

dossier technique).

Fixation du rail sur le reste des bossages

- Réaliser ou ajuster les trous oblongs manquamtsarst la cote d’emboitement

obtenue aprés I'assemblage du mat (détail desusifgs suivant plan joint dans le

dossier technique).

- Viser et coller la vis sans téte suffisammemtfgnde dans le bossage de maniere a
avoir un bon maintien. Régler en hauteur I'écros béin d’obtenir un bon calage du rail
suivant le jeu mesuré

(But: éviter la déformation du rail lors du serrafgss vis)

- Monter 'ensemble des rails a leur place respectauf le rail en pied de méat (détail

de 'emplacement des rails suivant plan joint dardossier technique).

- Visser et coller I'écrou bas pour un bon mainties rail

- Mise en place des goupilles d'alignement.

- Réaliser une ouverture dans le rail pour le gpssies cables méplats en pied de mat.

- Monter la pince d’ancrage basse a une distancd®@mm au dessus de 'ouverture

ci-dessus.

- Recouper le rail de base si besoin afin de powsaitir la pince d’ancrage et les

cables méplats par la base du rail.

- Placer le chariot mobile support de projecteanrssde rail de guidage.
- Tendre le systeme de frein parachute pour perelettpassage des cames de frein &
l'intérieur du rail (voir le croquis de principeifth en annexe)

- Glisser 'ensemble des chariots porte cables atgplans le rail sous le chariot mobile.
- Monter le dernier troncon de rail en pied de mat.

- Reéaliser les essais de translation rectilignelthriot (systéme de frein parachute tendu) en
position horizontale pour: (voir croquis de prirejpint en annexe)
- Le réglage des broches de la téte mécanique
- Positionnement et fixation des cames de finsalegses (principalement celle situé
en partie haute du mat — probleme d’accessibitiggfais le mat levé)
- Vérifier 'alignement des rails



Pour cette opération, il est nécessaire de monteg ktorps mécano soudé de la structure
sur le chariot.

- Fixation du céble de traction sur I'axe d’ancragechariot mobile (voir croquis de principe
joint en annexe)

- Fixation du treuil de levage sur les traversagesis en pied de mat a l'intérieur (voir croquis
de principe joint en annexe).

- Avant le levage du mat, positionner le chariobiteen pied de mat.

Lors des opérations de manutention, de levage desats, il est impératif de s’assurer que le rall
de guidage soit protégé pour éviter toute déforman.

# Travaux a réaliser apres le levage:

Les opérations ci-dessous ne peuvent exécutées qués que le mat ait été dressé, réglé
verticalement, fixé suivant les préconisations dwabricant de mat.

- Fixation du cable de traction sur le treuil dealge (voir croquis de principe joint en annexe).
- Branchement électrique de la platine d’alimeptatiu treuil.
- Enroulement du céble sur le tambour.

Respecter les trois enroulements réglementairesible sur le tambour avant la mise

sous tension du cable de traction.

- Fixation de la structure porte projecteurs surHariot mobile (voir croquis de principe joint
en annexe).

- Fixation de la boite de raccordement.

- Monter le ou les cables méplats sur le charidtiteo

- Raccorder les cables d’'alimentation des finsaleses, des projecteurs, mise a la terre, ...

- Monter a intervalle régulier (environ 2.50m) I&mble des chariots portes cables méplats.

- Réaliser des essais de montée et de descentedleotiu fonctionnement de I'ensemble,
s'assurer du bon embrochage de la structure eie ppartite et des fins de course suivant votre
boitier de commande portatif.

- Mise en place de la goulotte de protection, durdes cables méplats.

- Coller a lintérieur du mat sur la porte d’acdasnotice d’utilisation du systeme
mobile d’éclairage.

Nota: ne jamais monter la structure a vide.



# Boitier de commande portatif

Ce boitier portatif est congu pour assurer la contteaet la protection du moteur du treuil de
manceuvre de notre systéme mobile.
Il est équipé de 3 céables de liaisons

* Un cable d’alimentation boitier de commande

* Un cable de liaison Fin de course

* Un cable d’alimentation moteur
lls viennent se raccorder sur la platine priseszaant située dans I'armoire pied de méat et sur la
fiche mobile de raccordement du moteur.

Alimentation :

L'alimentation est prévue en tri 400V + N, elle pebtégée par un disjoncteur différentiel 30mA 4 x
16A situé sur la platine prises.

Fins de courses :

lIs sont embarqués sur la structure et leurs caonexse retrouvent sur la platine prises par
l'intermédiaire d’un cable méplat 12 G 2,52

Un fin de course double, assure les positions hetub@sse, un fin de course mou de céable intexdit |
fonctionnement du treuil lorsque le cable de toactt détendu.

Moteur :
Il est équipé d'un frein par manque de tensioningtardit la rotation du tambour du treuil lorsqae |

structure est a I'arrét en position normale ou @eliamande de I'opérateur.

Protection sens de rotation (montée descente):

Un contréleur de phase est intégré dans ce bdiiesque I'ordre des phases est correct, le relais
sorti est excité, visualisé par un voyant jaunerélais retombe (voyant éteint) si 'un des défauts
suivants et présent :
* Mauvaise succession des phases aux bornes L1,U2 et
» Absence totale d’'une phase ou des trois phase# @gedétection d’absence de phase < 50
vac).

Protection surcharge moteur :

En cas d'anomalie mécanique, le moteur est propayéun relais thermique différentiel et un
contrbleur de surintensité.

Réglages :

1. Sens de rotation, s’assurer que le voyant jaureodtrleur de phases s’allume bien a la mise
sous tension, sinon inverser deux phases en aradatpdatine prises de courant.

2. Relais thermique, le régler a lintensité nominaidiquée sur la plaque signalétique du
moteur.

3. Contrbleur de surcharge, placer T1 sur 3s, T2 syl Sur une valeur légerement supérieure a
l'intensité absorbée par le moteur en montée (160fespond a 5A), régler I'hystérésis a 25



# Notice de maintenance

# MAT D'ECLAIRAGE A EQUIPAGE MOBILE

Consignes d'utilisation :

Avant toute manceuvre :

Contréler s’il y a concordance entre les sens datiom du treuil et les boutons Montée et
Descente

Position de I'équipage mobile :
Il doit toujours se trouver en téte de mat, sauf@urs d’entretien.
Consignes Particulieres :
1) Manceuvrer sous surveillance avec une présence pentea
2) Le stationnement sous les charges étant inteeditprigueur du cable du boitier de
commande permet d’effectuer les manceuvres horsmerise de la charge.
Périodicité des veérifications :
Il doit étre obligatoirement procédé a une vérifma annuelle compléte du systéme

électromécanique recommandé par le constructeaordbrmément a la réglementation en
vigueur.



MAT D'ECLAIRAGE A EQUIPAGE MOBILE A RAIL

Description :

Ensemble électromécanique permettant de rendressbtee une structure mobile porte
projecteurs d’éclairage fonctionnel de grande haute

Cet ensemble est composé principalement de :

Un groupe de traction électromécanique.

Un boitier portatif de commande du moteur de ceggeo

Un rail de guidage avec ses éclissages et canfas die course.

Un couvercle cache cables électriques, formantogiguavec le rail en partie basse du mat.
Une téte de méat avec une poulie de renvoi de &tidoroches de stabilisation.

Un chariot principal équipé d’'un frein parachute, fths de course, d’'une structure porte
projecteurs, d’'une boite de raccordement électriges organes de commande et des
projecteurs.

Un céable de traction.

Une guirlande d’alimentation composée de cableslatepn néopréne et de chariots porte
cable.

Une platine électrique d’alimentation du moteurales prises de raccordement du boitier
portatif de commande.

Consignes d'utilisation :

1) Raccorder le boitier portatif de commande sur lasep d’alimentation et fin de
course, raccorder le moteur a I'aide de la prisbitao

2) Enlever le couvercle cache cables avant toute mamoeu

3) Vérifier la concordance entre le sens de rotatiantréuil et les boutons Montée
Descente.

4) Sortir de I'emprise au sol de la structure mobiles cables du boitier de commande
sont assez longs pour piloter I'équipage mobile&mors de 'emprise de la charge.

5) La manceuvre doit étre réalisée sous surveillanee ane présence permanente.

Position de I'équipage mobile :

Il doit toujours se trouver en téte de mat, sauf@urs d’entretien.

Périodicité des vérifications :

Il doit étre procédé a une vérification annuelleptete du systéme mobile, dans le cadre des
recommandations constructeur et conformément aédgementation en vigueur, rendant
obligatoire les opérations de maintenance mécanique



PROCEDURE D'ENTRETIEN DES MATS D’ECLAIRAGE DE GRAND E HAUTEUR

N°404GD

A) Travaux au sol (visite annuelle) :

Cette procédure concerne tous les types de maigésqde structures mobiles d'éclairage de grande
hauteur :

Mats en béton ou en acier équipés de systeme a Ralil

1) Motorisation :

- Vérification de I'alimentation du moteur et detéiiécommande :
Contréle présence et qualité de la source élegriq
Controle de la télécommande du moteur
Essai du relais de présence et de rotation deephas
Contréle du sens de rotation moteur désaccoupdée(mdébrochage)
Descente de I'équipage mobile
Vérification des fins de courses
(Etat mécanique & électrique)

2) Frein parachute :

Mise en place d'une élingue de sécurité ou étaglaga charge

Mise en place du systeme de largage

Essai de largage

Réglage de la tension ressorts si nécessaireatvellement des essais jusqu'au
fonctionnement correct du frein, dans le cas d'ssflité de réglage, le
Signaler pour prévoir le remplacement.

3) Treuil :

Vidange et graissage du treuil
Controle de son étanchéité
Dépose ou basculement du treuil

4) Céable de traction :

Désaccouplement du céable de traction du tambotnedil

Désaccouplement du cable de traction du frein

Dépose guide cable

Accouplement des 2 extrémités du cable

Passage du céble par va et vient et contréle dewinsuivant NF E52 402 sur toute sa
longueur, graissage au retour du cable

Nettoyage, contrdle et graissage du guide cable

Mise en place du guide cable

Accouplement du céble sur frein et tambour duiltreu

Mise en pré tension du cable avec contrbéle dasipre enroulements du cable sur le tambour
Repose du treuil et mise en traction de la gtreott en attente de montée



5) Limiteur de couple :

Mise en place d'une élingue de maintien de laktra en partie basse du mat
Essai de manceuvre du treuil et contréle du limitieucouple
Dépose de I'élingue de maintien

6) Chariots mobiles

Contréle de I'état des galets de roulement ou diéisspde translation du chariot principal, état
des surfaces mécaniques en mouvement

Contrdle de I'état des chariots porte cable, gatetes, patins goupilles, jeux

Le rail de base d’environ 2m se démonte poulifactes opérations.

7) Etat général de la structure :

Controle visuel des soudures, visualisation erdeadoute a I'aide de bombes de ressuage
Controle visuel de I'écrasement des rondelles &, nécessaire resserrage a la clé des vis
et écrous

Etat des projecteurs, et de leurs fixations

8) Boite de dérivation embarquée :

Contrdle de son état général et de ses connexions
Contréle des mises a la terre

9) Cables méplats :

Contrble visuel de leur état

10) Embrochage :

Remontée de I'équipage mobile et vérificationateembrochage

11) Goulotte de protection :

Réglage si nécessaire de la goulotte

12) Verrouillage :

Essai de verrouillage (systemes particuliers)

13) Compte rendu :

Vérifications, contrbles et anomalies seront netés
La feuille d'assistance technique et visée palidat.

B) Travaux en hauteur (visite quinquennale) :

Vérifier le matériel de sécurité avant chaque menééat des harnais, sangles, longes,
mousquetons et autres accessoires de sécuritéctesjes consignes de sécurités générales et
particulieres de chaque site.



1) Echelles :

Mise en place des échelles spéciales au fur etsana de la montée

2) Rails :

Contréler I'état des rails, de leurs éclissagelkieterrage de leurs fixations

3) Téte de méat :

Controler les serrages de la visserie, la préseéada tresse de mise a la terre, I'état de la
poulie, du capot la présence des butées de calaleraitat

4) Came Fin de Course Haut :

Vérifier sa fixation et son état

5) Balancier verrouillage ( Type SNCF uniguement ):

Vérifier son état général, goupilles, axes, roledelgalets

6) Descente et dépose des échelles spéciales

7) Montée de I'équipage mobile

8) Vérifier le bon serrage général de toutes leseries

Notice technique de maintenance N°405GD

G. DIEUDONNE



